3.3.9. Zespoty przerzutnikéw typu D

Szes$¢ przerzutnikow typu D z wejsciem zerowania UCA64174N, UCY74174N

Cztery przerzutniki typu D z wejsciem zerowania UCA64175N, UCY74175N

Monolityczne  uklady scalone UCAG64174N,
UCAB4175N, UCY74174N Ilub UCY74175N za-
wieraja przerzutniki typu D wyzwalane narastajgcym
zboczem impulsu zegarowego.

Uktad UCAG64174N lub UCY74174N zawiera
sze$¢ przerzutnikéw typu D ze wspélnymi wejsciami
zegarowymi T i zerowania R oraz oddzielonymi wejs-
ciami informacyjnymi D i wyjsciami Q.

Uktad UCAG64175N lub UCY74175N zawiera
cztery przerzutniki typu D ze wspélnymi wejSciami
zegarowymi T i zerowania R, oddzielnymi wejsciami

informacyjnymi D i
Q if?-

Informacja z wej$¢ D po wymaganym czasie ustalania
jest przekazywana na wyjécia w czasie narastania
zbocza impulsu zegarowego. W czasie, gdy na wejsciu
zegarowym istnieje stan niski lub wysoki, sygnat
z wejécia D nie jest przenoszony na wyjscie.
Dziatanie logiczne kazdego przerzutnika okresla ta-
bela stanéw.

Uktady UCAG64174N, UCAB4175N, UCY74174N
i UCY74175N sa produkowane w obudowach A49C
(CET1).

komplementarnymi wyjsciami
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Zalecane warunki pracy

Parametry
Nazwa
Napiecie zasilania
L » . niskim
Obcigzalno$¢ kazdego
wyjécia w stanie: wysokim

Obcigzenie wnoszone przez wejsécie
Czestotliwos$¢ zegarowa
Czas trwania impulsu zegarowego lub zerujacego

zerowania
. . (w stanie ,,17)
Czas ustalania wejscia

danych

Czas przetrzymywania danych

UCAB4174N
UCAB4175N
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Wartosci dopuszczalne parametrow

Parametry

Nazwa
Napiecie zasilania
Napiecie wejsciowe

Ujemny prad wejsciowy

Zakres temperatury przechowywania

Parametry statyczne
(Jezeli nie podano inaczej — w petnym zakresie temperatury otoczenia)

Parametry
Nazwa
Napiecie wejsciowe w stanie
niskim

Napiecie wejsciowe w stanie
wysokim

Ujemne napiecie wejsciowe

Prad wejsciowy w stanie nis-
kim

Prad wejsciowy w stanie wy-
sokim

Napiecie wyjsciowe w stanie
niskim

Prad wyjsSciowy w stanie nis-
kim

Napiecie wyjsciowe w stanie
wysokim

Prad wyjsciowy w stanie wy-
sokim

Zwarciowy prad wyjsciowy?2’
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nia
UCAG64175N
UCY74175N

Sym-
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| ktady UCAG64174N, UCY74174N

I'arumetry dynamiczne przy Ucc = 5 V, t.nb = 25°C

Parametry

Nazwa
Maksymalna czestotliwo$¢ zegarowa

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjsciu od wejscia T

Czas propagacji sygnatu do stanu wyso-
kiego na wyjéciu od wejécia T

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjsciu od wejscia R

Uktady UCA64175N, UCY74175N

Tarametry dynamiczne przy Ucc —5 V, t,nb = 25°C

Parametry

Nazwa
Maksymalna czestotliwo$¢ zegarowa

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjsciu od wejscia R

Czas propagacji sygnatu do stanu wyso-
kiego na wyjsciu od wejscia R

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjséciu od wejscia T

Czas propagacji sygnatu do stanu wyso-
kiego na wyjsciu od wejscia T
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Uktady pomiarowe Pomiary parametrow statycznych

Tabela napie¢ wejsciowych dla uktadu pomiarowego C

Wej- Pomiar 1,L Pomiar IiH{Ui = 2,4 V) Pomiar UhUJi = 55 V)
$cie

bada- . .

ne  Hi(V) u2(\)  EA(V)  ti(V)  U2(V)  t3(V) u2(\) u3(V)
R 0,4 2,4 55
T 0,4 0 2,4 0 55 0
T 0,4 55 2,4 55 55 55
D 0 0,4 55 0 2,4 55 0 55 55
D 4,5 0,4 55 45 2,4 55 45 55 55



W czasie pomiaréw z wyjs¢ Q napiecie wejsSciowe Uj m A,5 V
W czasie pomiar*. x wyjs$¢ J napiecie wejsciowe U( - O V.
Uktad pomiarowy E.

Uktad pomlarory 0. Pomiary 105 ukkadéw UCAGM75N 1 UCY7EI75N
Pomiary 1QS uk#adéw UCACAUAN I UCY7TFI7-N

?rcc.
1D UCc 10
2D 10
1= 3D 2Q
AD 20
30
T 30
AQ —
R AO —
Imoso

Uktad pomiarowy G.
Pomiar lIcc uktad6éw UCABAL175N I UCY7~175N

Uktad pomiarowy F. Rozmiar I”c

ukdadow UCABM7**N I UCY7A17W

17x4757
T Ucc
1D 10
” —2p -20 —
S 3D 30 —
N AD AQ
5D* 50
-12mA . 6D* 50
R
jMasa
Uwaga: Kazde wejScie Jest mierzone oddzielnie przy |j m -12 mA z wejscia

mierzonego, pozostate wejscia doteczy¢ do masy.
- dotyczy UCABAL7*«N. UCY7~I73N

Uktad pomiarowy H. Pomiary -Uj



Pomiary parametrow dynamicznych
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3.3.10.

Uktady 64/74174 i 64/74175 sa szczegblnie przydatne
w obwodach rejestréw buforowych, przechowujacych
tymczasowo informacje. Przykladem zastosowania
ukfadu 64/74174 jako rejestru buforowego jest sys-
lem pamieci szeregowej wykonany z zastosowaniem
rejestrow dynamicznych przedstawiony na rys.
1.88.

Rejestry dynamiczne sg specyficznymi ukladami wy-
twarzanymi technikg MOS. Elementem przechowu-
jacym informacje w rejestrach dynamicznych jest po-
jemno$¢ bramki tranzystora MOS. Ze wzgledu na
prady wsteczne odpowiednich ziacz i uptywnosci
w ukiladzie, czas zaniku fadunku zgromadzonego
w tej pojemnosci jest skoriczony i ogranicza mini-
malng czestotliwo$¢ impulséw zegarowych, niezbedng

Przykfady zastosowan uktadow 64/74174 i 64/74175

dla utrzymania informacji w rejestrze. Impulsy zega-
rowe przesuwajac informacje wzdtuz rejestru powo-
duja réwniez jej regeneracje.

Procesy zapisu i odczytu w systemie pamieci z doste-
pem sekwencyjnym przedstawionym na rys. 3.88 sg
nastepujace. Impulsy zegarowe zmieniajg stan licz-
nika adreséw. Z chwilg zréwnania stanéw tego liczni-
ka ze stanami rejestru adreséw na wyjsciu kompara-
tora wystgpi stan logiczny 1 wprowadzony na wejscia
bramek Bl i B2. Jezeli na wejsciu ZAPIS bedzie po-
ziom logiczny 1, to na wejsciach W1R rejestréw dyna-
micznych wystapi stan wysoki powodujac przerwanie
recyrkulacji i otwarcie wejscia danych. Nowe dane
z zewnatrz bedg wprowadzone za kazdym impulsem
zegarowym.

Rys. 3.88
Schemat logiczny systemu Wejscie
pamieci szeregowej zegarowe



Rys. 3.89. Schemat logiczny szeregowego rejestru przesuwajgcego z wyjsciami réwnolegtymi

Jezeli natomiast z chwilg zréwnania stanéw licznika
adreséw i rejestru adreséw stan logiczny 1 wystapi
na wejsciu ODCZYT, to wystapi zmiana stanu
z niskiego do wysokiego na wyjsciu bramki B4 po-
wodujac wpisanie stanéw z wyjs¢ rejestréw dynamicz-
nych na wyjscia rejestru buforowego w postaci ukta-
du 64/74174. W ten sposéb zostato odczytane i wpro-
wadzone do rejestru buforowego stowo 6-bitowe.
W czasie odczytu recyrkulacja nie zostata przerwana,
dzieki czemu uzyskano pamie¢ z odczytem wielo-
krotnym i dostepem sekwencyjnym. Informacja w re-
jestrze buforowym bedzie przechowywana do chwili
ponownego zréwnania stanéw licznika adreséw ze
stanami rejestru adreséw i wystgpieniem na wyjsciu
ODCZYT stanu wysokiego.

Dzieki zastosowaniu rejestru buforowego istnieje
mozliwo$¢ dostepu do informacji przez czas dtuzszy
niz okres impulséw zegarowych.

Inny przykiad zastosowania ukladu 64/74174 jako
rejestru buforowego w uktadzie sekwencyjnego prze-
patrywania zestykéw klawiatury jest opisany w rozdz.
3.2 (rys. 3.64).

Uktady 64/74174 Ilub 64/74175 moga by¢ réwniez
stosowane jako szeregowe rejestry przesuwajgce
z wyjsSciami réwnolegtymi. Wspélne dla wszystkich
przerzutnikéw wejscia zegarowe i zerowania oraz
wejséciowe stopnie buforowe sg bardzo korzystne do
realizacji rejestrow przesuwajacych. Schemat lo-
giczny 6-bitowego rejestru szeregowego z wyjsciami
réwnoleglymi pokazano na rys. 3.89. Dane sg wpro-
wadzone z wejécia D pierwszego przerzutnika i sg
przesuwane w prawo w takt impulséw zegarowych.
Rejestry tego typu mozna stosowa¢ w ukladach
wymagajgcych zmiany postaci informacji z szerego-
wej na réwnolegta oraz innych uktadéw— jak licz-
niki pierscieniowe lub liczniki Johnsona.



