Przyktadowa mozliwos¢ wykorzystania uktadu SAA1251.
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Opis wyprowadzen uktadu scalonego SAA 1251.

Masa 3 Wejscie z dekodera rodzaju pracy

Przerzutnik wyjsciowy ON/OFF
| Uktad kontrolny
‘ Syanaty zegarowe
Oscylator (przyt. rezonatora kwarc.)
Zasilanie ukfadu

Wyiscia analogowe

Pamie¢ pomocnicza

Weidcia sterowania bezposrednie

Wyiscie impulsowe

eiScie sygnatu Z przedwzmacniacza |

WyjsSciowy rejestr szeregowy

Parametry ukiadu scalonego SAA 1251.

.. Parametry charakierystyczneig ne -
Napiecie zasilania Un = - Up UN(24/1) 18 20 [[V]
ST b s | w0
Prad wyjsciowy (wszystkie wyjscia) -lo 5 [mA]
Temperatura otoczenia pracy By 0 +65 |[°C]
Temperatura sktadowania O 55 .. +155 |[°C]
Prad obcigzenia zasilaniadla Uy = 18V |IN(24) 30 [mA]
e e e 08 v

stan niski -Ui, 4 [V]
T\}lqe;mecne sygnatu wejéciowego (wejscie UIR 16/1 0.5 V]
Napiecie wyjsciowe (wyjscie regulacyjne)

stan wysoki przy -lo = 1 mA -Uon ‘ { ]0,6 T[V]

Czestotliwo$é sygnatu wyjsciowegqo:
wyjécia zegarowe fo fx/16 {[Hz]
wyjscia regulacyjne fr /256 “HZL

Uktad SAA 1251 pracuje po stronie odbiorczej i wspétpracuje z ukladem
SAA 1250 po stronie nadawczej. Do wejscia ukladu jest dotaczony wstepny



wzmacniacz, ktérego zadaniem jest odpowiednie wzmocnienie sygnatu do
wartosci 0,5 V. Praca SAA 1251 jest synchronizowana sygnatami dwufazo-
wego generatora zegarowego skladajacego sie z generatora kwarcowego
i dzielnika czestoliwoéci w stosunku 16:1. Uklad scalony wymaga dotacze-
nia z zewnatrz rezonatora kwarcowego. Odwrécone w fazie sygnaly zega-
rowe sa dostepne na koricowkach ¢1 i ¢2, do tych koricéwek mozna
dotaczyé wejscia zegarowe dodatkowych uktadéw odbiorczych. Przy cze-
stotliwosci rezonatora rownej 4,43 MHz czestotliwo$¢ zegarowa ukladu od-
biorczego wynosi 277 kHz.

Niezaleznie od zdalnego sterowania za posrednictwem wzmacniacza
wstepnego, uktad moze by¢ sterowany bezposrednio z wejs¢ ABCDE przez
styki mechaniczne lub czujniki dotykowe. Wejécia sterowania bezpos$red-
niego sa blokowane, gdy polecenie jest przekazywane zdalnie i na odwrét;
wejscie sygnaléw zdalnych jest blokowane przy sterowaniu bezposrednim.

Sygnatl po wzmocnieniu jest obcinany do poziomu logicznego, a naste-
pnie przekazywany do dekodera instrukgcji. Sygnal o modulowanym odste-
pie pomiedzy impulsami jest przeksztalcany w sygnal o modulowanej
amplitudzie i przekazywany do rejestru danych. W stanie spoczynkowym
na wyjsciu danych DA panuje stan wysoki. Kazda 10-bitowa instrukcja
(4 bity adresowe i 6 bitéw informacyjnych) jest uzupelniana bitami startu
i stopu o wartosciach odpowiadajacych stanowi niskiemu. Czas trwania
pojedynczego bitu na wyjsciu DA wynosi okoto 14 s, co stanowi 4 okresy
impulsow zegarowych. Jezeli kilka bitow H lub kilka bitéw L nastepuje po
sobie, to stan wyjscia nie zmienia si¢ az do chwili przyjécia bitu przeciwne-
go. Sygnaty sterowania bezposredniego, z wejs¢ ABCDE, sa réwniez prze-
kazywane do wyjscia danych DA.

Uktad SAA 1251 zawiera kilka blokdw wykonawczych, ktére reaguja na
instrukcje o numerach 2...8, 17...32, 41...48. Instrukcje 2 i 3 oddziatuja na
przerzutnik do wyjscia N: pomiedzy te koricéwke, a ujemny biegun Zrédia
zasilania nalezy wlaczy¢ przekaZnik o pradzie zadzialania nie wiekszym
niz 5 mA. Ponadto wiaczenie zasilania urzadzenia sterowanego moze by¢
realizowane przez instrukcje nr 8 (sekwencyjna zmiana programéw lub
Zrédel sygnatu) lub nr 17...32 (wybdr programow lub Zrodet sygnatu).

Wybér programu w odbiorniku radiofonicznym lub telewizyjnym
(badZ wybdr Zrédta sygnatu w przypadku wzmacniacza akustycznego) na-
stepuje przez istrukcje o numerach 17...32 lub 8. Zawartos¢ rejestru progra-
moéw (wyjscia PA, PB, PC i PD) odpowiada numerowi programu lub Zrédta
sygnatu, przy czym zawartos¢ rejestu 0000 odpowiada programowi 1; 0001
- programowi 2,..., 1111 - programowi 16. Do wyjs¢ PA,..., PD nalezy dola-
czy¢ dekoder o czterech wejsciach i szesnastu wyjsciach, wowczas uzyska
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sie uaktywnienie jednego z wyjs¢ dekodera po przekazaniu instrukgji
17...32. Kazdej z instrukcji odpowiada uaktywnienie innego wyjsécia deko-
dera. Instrukcja nr 8 powoduje sekwencyjne przelaczanie programéw lub
Zrédet sygnatu. Ciagle przekazywanie tej instrukgi powoduje zmiane nu-
meru programu o jeden w ciagu rosnacym, zmiana programu nastepuje co 0,7 s.

Cztery przetworniki cyfrowo-analogowe o wyjéciach DA1...DA4 wytwa-
rzaja sygnaty do regulacji ciaglej. Na kazdym z wyjs¢ wystepuje fala pro-
stokatna o zmieniajacym sie wspotczynniku wypetnienia (w 63 krokach od
1/64 do 63/64). Czas trwania jednego kroku wynosi okoto 130 ms, a zatem
czas trwania pelnego cyklu zmiany wynosi okoto 9 s. Czestoliwos¢ tej fali
prostokatnej wynosi w przyblizeniu 17,3 kHz. Po dofaczeniu do wyjs¢
przetwornikéw prostych ukladéw udredniajacych uzyskuje si¢ przebieg
w przyblizeniu schodkowy, rosnacy lub malejacy. Sterowanie przetworni-
kéw nastepuje przez instrukcje o numerach 41...48 oraz 4 i 7. Po wlaczeniu
napiecia zasilajacego uklad na wyjsciach przetwornikéw DA1 i DA3 uzy-
skuje sie przebieg o wypelnieniu 0,5, a na wyjsciu DA4 przebieg o wypel-
nieniu 0,33; w efekcie wartosci napie¢ na wyjsciach ukladow
usredniajacych sa réwne odpowiednio polowie i 1/3 napiecia zasilajacego.
Instrukcja nr 4 powoduje wymuszenie warunkow pracy przetwornikéw ta-
kich, jakie wystepuja po wlaczeniu napiecia zasilania, jest to tzw. normali-
zacja. Instrukcja nr 7 umozliwia sprowadzenie do zera wartosci napiecia na
wyjsciu ukladu dotaczonego do wyjécia DA4. Ta instrukcja ma zastosowa-
nie do wyciszania urzadzenia sterowanego; powrét do uprzednio ustawio-
nej glosnosci nastepuje przez istrukcje o numerach 3, 47 1 48.

Wyjscie uktadu SAA 1251 jest przewidziane do wspdtpracy ze specjal-
nym ukladem scalonym realizujacym funkcje dokladnego dostrojenia tele-
wizora do wybranej stacji. Instrukcje o numerach 5 i 6 wytwarzaja na tym
wyjsciu impulsy o czasach trwania odpowiednio 36 i 144 ps powtarzane co

W™= 130 ms. W stanie spoczynkowym wyjécie T jest na niskim potencjale.

ln Pamie¢ pomocnicza o wyjsciu SP stanowi przerzutnik; w stanie spoczyn-
kowym jego wyjscie jest na potencjale niskim. Instrukcja nr 35 powoduje
przejécie przerzutnika do stanu przeciwnego, wyjscie jest wéwczas na po-

Y tencjale wysokim, a instrukcja nr 36 powoduje powrét do stanu spoczynko-
wego. Ten przerzutnik moze by¢ wykorzystany do wilaczania urzadzen
pomocniczych wspdlpracujacych z gtéwnym urzadzeniem sterowanym.

Pozostale instrukcje (1, 9...16, 33, 34, 37...40, 49...64) moga by¢ wykonane

q po dotaczeniu dodatkowych uktadéw taktowanych sygnatami zegarowymi

z wyjsé ¢1 1 ¢2. Do wyjscia DA nalezy dotaczy¢ wejscie uktadu przetwa-

m rzajacego instrukcje z postaci szeregowej do postaci réwnolegtej. Do pelnie-
' nia takiej funkgji jest przewidziany uklad scalony SAA 1271.



